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编写说明

一、本任务书经甲乙丙三方签字盖章后生效，作为计划项目执行和检查、评估、

验收的依据。

二、本任务书内容参照项目申请材料，表达要明确、严谨，字迹要清晰，外来

词语同时用原文和中文表达。

三、本任务书表格内容较多的，请自行添加附页。

四、本任务书统一用 A4纸张打印，复印件用 A4复印纸，统一于左侧装订成册。
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一、基本信息表

项目名称 多振镜激光蚀刻除电路板油墨阻焊控制技术研究与应用

指南方向
十九、中国科学院科技合作 / 31.中国科学院科技合作 / 31.3 多振镜激光

蚀刻除电路板油墨阻焊控制技术研究与应用

研究方式  产学研结合 

单位名称
长沙八思量信息技术

有限公司
单位性质 企业单位

统一社会信用

代码(组织机

构代码)

91430100668583891C
法定代表人

姓名
罗铁庚

项目牵头

承担单位

通讯地址 湖南省长沙高新开发区文轩路 27号麓谷钰园 A1栋 603房

姓名 罗铁庚 性别 男

证件类型 居民身份证 证件号码 430105197001047919

职称 副高级/副研究员 职务 总经理

电子邮箱 tgluo_bsl@qq.com 移动电话 13319556111

项目负责

人

工作单位 长沙八思量信息技术有限公司

专利
其中：

发明专利
技术标准 著作权

动植物新

品种知识产权

情况
2 1 0 1 0

年增销售收(万

元)

年增税收

(万元)

年增利润

(万元)

创汇

(万美元)产业化后

经济效益
1500.0 80.0 0.0 0.0

中期评估（年

度进展）报告
验收（结题）报告 专题报告

项目完成

时预期成

果

科技报告（份）

1 1 0

2、主要研究人员

1、项目（课题）负责人

姓 名 证件类型 证件号码
职务/

职称

从事

专业

为本项目
工作时间
（月/年）

在本项目中承
担的主要工作 工作单位

2、主要参加人员

姓 名 证件类型 证件号码
职务/

职称

从事

专业

为本项目
工作时间
（月/年）

在本项目中承
担的主要工作 工作单位
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李瑞滔 居民身份证 432503199

11018295X

副总经

理/未

取得

自动化

控制

8 控制系统总体

设计

长沙八思

量信息技

术有限公

司

金涛 居民身份证 430105199

108067417

其他/

未取得

电子信

息

8 控制系统设计 长沙八思

量信息技

术有限公

司

王威 居民身份证 421281198

912232336

其他/

未取得

自动化

控制

10 控制系统开发 长沙八思

量信息技

术有限公

司

伍允超 居民身份证 430204197

409074012

其他/

副高级

/高级

工程师

自动化

控制

8 控制系统设计 长沙八思

量信息技

术有限公

司

刘晓雅 居民身份证 430105198

406284327

其他/

中级/

工程师

电子信

息

8 FPGA设计 长沙八思

量信息技

术有限公

司

魏芳坤 居民身份证 431122198

504207613

其他/

副高级

/高级

工程师

电子信

息

8 FPGA设计 长沙八思

量信息技

术有限公

司

徐亮波 居民身份证 430902198

206194516

其他/

中级/

工程师

自动化

控制

10 控制系统基础

研究

长沙八思

量信息技

术有限公

司

李鹏龙 居民身份证 432524198

104291532

其他/

未取得

电子信

息

8 硬件电路测试 长沙八思

量信息技

术有限公
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司

吴君成 居民身份证 431223198

703015034

其他/

未取得

计算机

技术

8 控制系统开发 长沙八思

量信息技

术有限公

司

陈越 居民身份证 430302198

701240054

技术总

监/未

取得

电子信

息

10 控制系统总体

设计

长沙八思

量信息技

术有限公

司

宋春平 居民身份证 362424198

902242934

其他/

未取得

计算机

技术

8 控制系统开发 长沙八思

量信息技

术有限公

司

仇迟 居民身份证 430104198

30903061X

其他/

未取得

机械设

计

8 应用示范 长沙八思

量信息技

术有限公

司

李莹峰 居民身份证 430902198

012291019

其他/

未取得

计算机

技术

8 控制系统开发 长沙八思

量信息技

术有限公

司

胡祖瑞 居民身份证 430726198

310310038

其他/

未取得

计算机

技术

8 控制系统开发 长沙八思

量信息技

术有限公

司

孙国燕 居民身份证 371426198

712063621

其他/

副高级

/高级

工程师

光学技

术

8 光学系统设计 中国科学

院西安光

学精密机

械研 究所

樊明旭 居民身份证 232302199

303253019

其他/

中级/

机械设

计

8 辅助识别模块 中国科学

院西安光
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助理研

究员

学精密机

械研 究所

吉霞斌 居民身份证 622425199

701187611

其他/

初级/

助理工

程师

机械设

计

8 辅助识别模块 中国科学

院西安光

学精密机

械研 究所

三、项目目标及研究内容、研究方法及技术路线

项目总体目标及研究内容 （限 2000字）

本项目聚焦多振镜激光蚀刻除电路板油墨阻焊控制技术，针对高端 PCB制造三大核心

难题：Gerber文件数据解析效率低、多振镜协同加工数据分解拼接难；PCB表面复杂

导致传统校正方法无法实现高精度视觉定位；多振镜协同加工存在图形拼接误差与边

界畸变。项目致力于研发具备高精度视觉识别、多通道振镜同步控制的智能系统，突

破技术瓶颈，满足 PCB行业大幅面、高精度、高效率加工需求，推动 PCB制造装备国

产替代，助力电子信息产业智能化、绿色化、高端化转型。  

（一）拟解决的科学问题

1.多振镜协同加工中图形高精度拼接与误差传递机制

2.复杂表面特征下视觉识别与振镜畸变校正耦合策略

3.多物理场耦合作用下系统动态稳定性调控机理

（二）重点任务

1.大幅面 PCB 文件的数据解析与分割处理技术研究

2.高精度 CCD 振镜校正与 PCB 精准定位优化方法研究

3.多振镜协同控制与拼接精度优化技术研究

（三）研究基础和团队

本项目组建 18 人高水平研发团队，结构合理、层次分明。其中 7 位核心成员具备高

级职称或博士学历，深耕光学系统设计、精密加工工艺等领域，形成以学科带头人引

领、青年骨干支撑的研发梯队。团队成员专业涵盖光学工程、机械自动化、智能算法

等多学科，具备从基础研究到工程应用的全链条研发能力。

在激光控制技术领域，团队成果丰硕，已获 13 项专利授权（含 6 项发明专利、5 项

实用新型专利、2 项外观专利），拥有 54 项软件著作权，13 余项发明专利在审。

“一种变速扫描激光打标方法” 提升加工效率，“基于视觉定位的多振镜分割打标

技术” 实现高精度协同。研发的激光控制系统已在精密电子、新能源等领域产业化
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应用，为项目实施提供坚实的技术与人才保障。

（四）预期成果和效益

1、本项目预期成果主要包括：

1）研创多振镜激光蚀刻除电路板油墨阻焊控制关键技术 3项。

2）研发激光除电路板油墨阻焊控制系统 1套，整机加工精度 15微米，在 PCB去油墨

阻焊工艺环节形成示范性应用场景。

3）申请专利 2项。

4）发表论文 1-2篇。

2、预期经济效益：在项目实施周期内，预计新增营业收入 1500万元，税收贡献 80

万元。

3、预期社会效益：本项目预期社会效益显著，通过攻克高精度复合控制等技术瓶颈，

构建协同控制技术体系，实现激光振镜与平台轴深度融合。创新成果将拓展应用至晶

圆加工、柔性电子、新能源极片等领域，提升芯片制造精度，推动工艺革新，优化产

品质量。项目成果将助力多领域技术升级，增强高端制造竞争力，为产业智能化、绿

色化转型及经济高质量发展提供关键支撑。

研究方法及技术路线（限 2000字）

1.关键核心技术难题

1）大幅面 PCB 加工文件的高效解析与精准分割

Gerber 文件作为 PCB 设计的行业标准载体，集成了线路、阻焊、钻孔等多层复杂图

形数据，其包含的圆弧、多边形、填充区域等几何元素相互嵌套叠加，导致传统解析

算法存在严重的效率瓶颈。

2）复杂工况下视觉识别定位的准确性保障

PCB 表面存在复杂纹理结构、强反光特性及批量生产中的尺寸变异性，使得基于固定

模板的视觉校正方法在工业动态环境中适应性不足。工件表面的复杂特征与环境光照
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的动态变化，进一步干扰视觉识别系统的稳定性，如何在复杂工况下实现 PCB 高精度

位置校正与可靠识别，成为保障加工精度的核心挑战。

3）多振镜协同加工的图形拼接精度与边界畸变控制

传统激光蚀刻工艺受振镜定位误差、热累积效应及运动系统非线性特性的制约，加工

精度存在固有瓶颈。振镜间的拼接误差、同步控制偏差以及动态补偿缺失，导致图形

拼接处出现间隙、重影或畸变等问题。如何突破多振镜系统在协同控制、同步执行与

误差补偿方面的技术瓶颈，是实现高精度、高效率加工的关键。

2.研究内容

1）大幅面 PCB 文件的数据解析与分割处理技术研究

结合算法优化与数据处理理论，实现 Gerber 文件的高效解析与精准分割，构建适配

多振镜加工的数控指令转化体系。

重点研究：开发高精度 Gerber 文件解析算法，实现复杂图形数据快速提取，确保阻

焊层开窗图形位置误差≤5μm；

设计智能路径规划算法，降低重复扫描率 30% 以上，控制相邻路径间距精度至 

±2μm，抑制热累积效应；

基于 PCB 图形布局与振镜覆盖区域特征，研发区域分割算法，完成加工图形逻辑划分

与振镜任务分配；

2）高精度 CCD 振镜校正与 PCB 精准定位优化方法研究

重点研究：提出基于多点阵标定的视觉校正策略，结合 CCD 图像识别，构建振镜扫描

畸变数字补偿模型，实现 ±3μm 光学校准精度；

通过激光点阵图案标定振镜误差，利用 CCD 识别偏移量，完成坐标系统一与畸变补

偿；

研发针对 PCB 非固定装载方式的高精度视觉定位算法，实时识别位置与角度偏差；

建立设计图纸与实际加工位置的精准映射机制，将 PCB 加工精度控制在 15μm 以内。

3）多振镜协同控制与拼接精度优化技术研究

重点研究：设计多振镜协同控制架构，实现统一调度、指令并行下发与实时管理，保

障各振镜同步运行；

构建高效稳定的多通道数据传输与实时任务调度策略，提升系统并行加工性能；

基于 CCD 视觉反馈，建立各振镜统一坐标系，开发坐标补偿算法调整位置偏差；

结合边缘校准与动态补偿技术，实现振镜间图形 15μm 级高精度拼接，消除拼接处间

隙、重影问题。

3.拟突破的关键科学问题
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1）多振镜协同加工中图形高精度拼接与误差传递机制

深入剖析多振镜激光并行加工过程中，因振镜安装位置偏差、扫描边界效应及图形分

布不均引发的加工图形错位与重复问题。探究多振镜间误差传递规律及其对拼接精度

的影响机制，研究统一调度控制算法与多通道数据动态调配策略。该问题的解决直接

决定能否实现 15μm 级拼接精度控制，突破单振镜系统在大幅面 PCB 加工效率与一

致性上的瓶颈，是实现高效高精度加工的核心科学问题。

2）复杂表面特征下视觉识别与振镜畸变校正耦合策略

针对 PCB 表面复杂结构、强反光特性及批量变异性导致的视觉识别难题，研究基于多

点阵标定的视觉校正策略与 CCD 图像识别系统协同工作原理，解析振镜扫描畸变数字

补偿模型的构建逻辑。明确图像识别误差与振镜畸变之间的耦合关系，以及如何通过

实时监测与分析实现 ±3μm 以内的高精度光学校准。

3）多物理场耦合作用下系统动态稳定性调控机理

聚焦多振镜激光蚀刻系统中振镜扫描非线性畸变、运动平台定位误差、环境温湿度波

动及激光-材料交互热效应等多物理场耦合现象，研究协同控制中误差传递规律与动

态平衡机制。

4.创新点

1）多振镜协同控制与加工机制。提出系统性的多振镜协同控制机制，深度融合系统

架构设计与协同控制算法。一方面，创新设计多振镜空间布局与光学路径，构建可扩

展的系统架构，保障光束在大幅面加工中实现无缝拼接；另一方面，研发先进的同步

控制策略，精准解决多振镜时间与空间同步难题，并优化扫描路径规划，有效规避机

械滞后、边缘重叠等误差。

2）视觉 - 振镜耦合校正技术。针对 PCB 复杂表面视觉识别与振镜畸变问题，创建全

新的视觉 - 振镜耦合校正体系。创新基于多点阵标定的视觉校正策略，综合运用高精

度 CCD 相机或激光干涉仪，结合分区标定与动态标定方法，大幅提升定位校正精度。

3）多物理场耦合调控与稳定性优化策略聚焦多振镜激光蚀刻系统中多物理场耦合引

发的稳定性难题。深入探究协同控制中误差传递规律与动态平衡机制，创新性构建机

械-光学-热力多场耦合稳定性评价模型。
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四、项目考核指标

指标

类型
成果类型 指标名称

申报时已

有指标值/

状态

完成时指

标值/状

态

成果的验

收形式

关键核心技术指标机器视觉识别定位精度 0 ≤2 μm 检测报告

激光扫描精度 0 ≤3 μm 检测报告
关键核心技术

拼接精度 0 ≤15μm 检测报告

新产品（产品性能参数）指标

技术

指标

新产品（产品性能参数）
整机加工精度 0

≤±15 

μm
检测报告

数量指标-专利

专利申请数 0 2

申请发明

专利 1项，

实用新型

专利 1项

专利

专利授权数 0 1
实用新型

1项授权

数量指标-标准

标准

数量指标-产品

产品

PCB去油墨阻焊控制系

统
0 1 检测报告

数量指标-软件著作
软件著作权 0 1

软件著作

权证书

数量

指标

软件著作

论文 0 2
发表论文

2篇

效益指标-经济效益产值（万元） 0 0 无

销售额（万元） 0 1500 财务报表经济效益

出口创汇（万美元） 0 0 0

效益指标-社会效益税收（万元） 0 80 完税证明

就业人数 15 20 社保证明

就业培训（人次） 0 1 培训记录

带动农民年均增收（万

元）
0 0 0

农户培训（人次） 0 0 0

建立农业示范基地（亩

数）
0 0 0

效益

指标

社会效益

开展项目相关的科学普

及工作(依托本计划项

目，创作相关科普作品，

发表科普文章或开展面

向大众的科普宣讲等)

（部、篇、次）

0 1
自媒体视

频

其他考核指标（对于难以采取上述表格细化的项目目标及其考核指标，可在此细化填写）（限 300

字以内）

无
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备注：1.对各项考核指标需填写申报时已有的指标值/状态以及项目完成时要到达的指标值/状

态。若某项成果属于开创性的成果，申报时已有指标值/状态可填写“无”，若某项成果在申

报时已有指标值/状态难以界定，则可填写“/”。

2.“成果的验收形式”指验收阶段该成果体现形式及检验形式，需第三方出具的证书、检
测报告、标识项目编号的论文、税收证明、销售发票等证明材料。

五、项目年度计划 
（按年度制定完成项目的计划进度，应将项目的考核指标分解落实到年度计划中）

起始年度 截至年度 任务内容 考核指标 成果形式

2025-06-01 2026-07-31 1、完成系统架构

设计、硬件设计

及运动路径结构

设计；

2、完成系统加工

误差建模系统功

能分析和测试报

告

3、完成产品工业

设计及造型优化；

4、完成基于视觉

的多点校正算法

的优化和验证测

试报告；

5、完成多振镜加

工系统在运动平

台的精度分析报

告；

6、完成结构件、

PCB 样板制作；

7、完成控制系统

模型开发、软件

版本迭代发布；

8、完成硬件核心

板 PCB 制造加工；

9、完成学术论文

撰写与专利撰写

工作。

机器视觉识别

定位精度≤2 

μm
激光扫描精度

≤3 μm
拼接精度

≤15μm
整机加工精度

≤±15μm

1）PCB去油墨

阻焊控制系统

1套

2）多振镜控制

系统关键技术

4项

3）软件著作权

1项

4）论文 1篇
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2026-08-01 2027-05-31 1、完成设备样机

装配与调试；

2、完成控制系统

软、硬件联同联

调与测试；

3、实施系统性能

试验与检测分析；

4、完成学术论文

撰写与专利撰写

工作。

5、开展系统应用

测试，进行系统

参数优化与性能

提升；

6、成果推广与技

术推介，促进成

果转化应用；

7、进行验收筹备

工作，整理验收

材料并完成验收。

销售额 1500万

税收 80万元

1）PCB去油墨

阻焊控制系统

1套

2）多振镜控制

系统关键技术

4项

3）软件著作权

1项

4）论文 1篇

5）专利 2项

六、经费预算

1.经费预算总表（单位：万元）

项目经费
序号 预算科目名称 合计

专项经费 自筹经费

1 一、经费支出 500.0 70.0 430.0

2 （一）直接费用 467.0 67.0 400.0

3 1、设备费 20.0 0.0 20.0

4 其中：购置设备费 20.0 0.0 20.0
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5 2、业务费 103.5 53.5 50.0

6 3、劳务费 343.5 13.5 330.0

7 （二）间接费用 33.0 3.0 30.0

8
其中：

绩效支出 25.0 0.0 25.0

9 二、经费来源 500.0 70.0 430.0

10
1、申请从专项经费获得

的资助 70.0 70.0 /

11 2、自筹经费来源 430.0 / 430.0

12 （1）其他财政拨款 0.0 / 0.0

13 （2）单位自筹资金 430.0 / 430.0

14 （3）其他资金 0.0 / 0.0

2.经费预算编制说明（单位：万元）
总体要求：对该项目各科目支出的主要用途、与项目研究的相关性及测算方法、测

算依据进行详细分析说明，原则上需分单位分别描述专项经费和自筹经费支出情况。

13

1、设备费（主要列支项目实施过程中购置或试制专用仪器设备，对现有仪器设备

进行升级改造，以及租赁外单位仪器设备而发生的费用。计算类仪器设备和软件工

具可在设备费科目列支，50万元以上的设备，需提供预算明细。）

共计 20万，专项经费 0万，自筹经费 20万。

长沙八思量信息技术有限公司：财政经费 0，自筹经费 20万，财政和自筹经费主

要用于购置试验环境所需设备。

中国科学院西安光学精密机械研究所：财政经费 0，自筹经费 0。
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注预算编制说明内容超出填写限制的，可另行编制预算说明文件并将此文件作为附

件上传。（文件名格式：项目名称+经费预算编制说明表.doc）

3.专项总经费分单位安排表（单位：万元）

序号 单位名称 专项经费 自筹经费 合计

1 长沙八思量信息技术有限公司 59.5 430.0 489.5

2 中国科学院西安光学精密机械研究所 10.5 0.0 10.5

合计 70.0 430.0 /
注：表中单位为需要拨付财政专项经费的项目承担单位及合作单位。

14

2、业务费（主要列支项目实施过程中消耗的各种材料、辅助材料等低值易耗品的

采购、运输、装卸、整理等费用，发生的测试化验加工、燃料动力、出版/文献/信

息传播/知识产权事务、会议/差旅/国际合作交流等费用，以及其他相关支出。）

共计 103.5万，专项经费 53.5万，自筹经费 50万。

长沙八思量信息技术有限公司：财政经费 49万，自筹经费 50万。自筹经费 49万

主要用于材料消耗 35万、试验加工 5万、知识产权 4万及差旅交流 5万，自筹经

费 50万主要用于辅助材料支出，如购置高频交直流电流探头（HCP8030D）、伺服

旋转头（D80）等。

中国科学院西安光学精密机械研究所：财政经费 4.5万，自筹经费 0，财政经费主

要用于材料费 1万、外协费 3万、差旅费 0.5万。

3、劳务费（主要列支项目实施过程中支付给参与项目的研究生、博士后、访问学

者和项目聘用的研究人员、科研辅助人员等的劳务性费用；以及支付给临时聘请的

咨询专家的费用等。）

共计 343.5万，专项经费 13.5万，自筹经费 330万。

长沙八思量信息技术有限公司：财政经费 10.5万，自筹经费 330万。财政经费主

要用于聘请的专家咨询费等；主要用于人员薪酬，15人*16个月*14000元/月=336

万；

中国科学院西安光学精密机械研究所：财政经费 3万，自筹经费 0。主要用于项目

开展期间研究生补贴与专家咨询费，2名研究生参与，按 750元/人/月，每人每年

工作 8个月计算，共计 16月，750*16*2=24000元，专家咨询费拟咨询 3人次，共

计 0.6万元；

4、间接费用（间接费用按照直接费用扣除设备购置费后，500万元以下的部分，

间接费用比例为不超过 30%，500万元至 1000万元的部分为不超过 25%，1000万元

以上的部分为不超过 20%）

共计 33万，专项经费 3万，自筹经费 30万。

长沙八思量信息技术有限公司：财政经费 0，自筹经费 30万。主要用于电费支出、

研究人员绩效等。

中国科学院西安光学精密机械研究所：财政经费 3万，自筹经费 0。
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4.项目经费分年度安排表

省级财政专项经费
序号 承担单位

小计 第一年 第二年 第三年

自筹经费

1
长沙八思量信息技术

有限公司
59.5 36.0 23.5 0.0 430.0

2
中国科学院西安光学

精密机械研究所
10.5 7.0 3.5 0.0 0.0

合计 70.0 43.0 27.0 0.0 430.0
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七、各方权利义务

1、本任务书甲方为湖南省科学技术厅，乙方为项目牵头承担单位，丙方为项

目推荐单位。根据湘财教指〔2025〕47 号文件，甲方及丙方委托乙方组织实施湖

南省科技创新计划项目（项目编号：2025WK2016），总投入 500 万元，其中甲方

70 万元，乙方自筹 430 万元，丙方 0.00 万元。

2、各方均应共同遵守国家、省有关科技创新计划与经费管理、科技保密、科

技安全的规定，严格遵守并认真履行本任务书的各项条款，保障任务目标按时完成。

如政府财政投入涉及有偿使用和股权投资，应单独签订并执行相关协议，作为本任

务书的附件。任务执行期间，甲方有权直接组织或委托丙方及第三方专业机构检查、

监督乙方对本任务书的履行情况。

乙方和项目负责人填报本任务书，任务书内容应按照项目申报内容和评审专家

提出的完善意见填报，项目一经立项，不得擅自变更任务书内容和降低绩效指标。

应严格履行任务书中明确的义务，为项目实施提供承诺的配套资金、技术与条件保

障，以及财务管理、成果管理、科技档案管理服务等任务书中明确的其他义务。

丙方负责对推荐项目的实施场地、申报资料等进行真实性审核，并监督项目实

施、经费预算执行情况，受委托或协助甲方组织中期评估、绩效评价、结题验收、

巡视检查工作，并及时向甲方报告情况。

3、乙方使用项目经费应按照任务书经费预算约定的支出范围执行，保证专款

专用，并实行单独核算，严禁弄虚作假、截留和挪用项目经费等违反法律法规及财

经纪律的行为。

4、乙方无正当原因未履行任务书明确的任务时，甲方有权停拨、追缴财政经

费，由此造成的相关损失由乙方承担。乙方违反财政经费使用规定或经甲方检查确

认计划进度不符合任务书约定的，甲方有权减拨或停拨后续经费；情节严重的，甲

方有权终止任务，乙方应返还甲方已拨付的全部经费。

5、项目实施过程中，实行重大事项报告制度，项目研究人员队伍应保持整体

稳定，原则上不作调整。发生如下事项的，乙方应在 5 日内，按《湖南省科技创新

计划项目管理办法》《湖南省科技计划项目动态调整工作规程》等规定，以书面形
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式报甲方审核或备案：

①项目执行过程中实现重大突破；

②乙方或其他参与单位实施条件或基础发生较大变化的、发生重大变故、出现

财务状况危机的；

③乙方或其他参与单位的研究进度严重滞后的；

④主要研究人员不能正常履行职责，严重影响项目（课题）研究工作的；

⑤其他应该通知甲方的。

6、项目验收通过后，结余资金可留归项目承担单位统筹安排用于科研活动直

接支出。项目终止实施、撤消、未通过验收或承担单位信用评价差的，项目所有课

题结余资金按原渠道收回。

7、项目的研究成果，包括但不限于论文、专著、软件、数据库等均应标注

“湖南省科技创新计划资助”字样及项目编号，不做标注的，评估或验收时不予认

可。乙方应当采取有效措施，依照《湖南省实施<中华人民共和国促进科技成果转

化法>办法》促进本任务书所涉及的应用类科技成果的转化应用，并按照有关规定

及时汇交相关科技成果及其转化信息。

8、项目执行期满前 3 个月，湖南省科技管理信息系统公共服务平台自动将执

行期满的项目转入待验收状态，并自动通知承担单位和负责人启动验收程序。承担

单位应在执行期届满 3 个月内，通过科管系统填写综合绩效评价内容，上传执行期

内任务书约定的佐证材料，其中约定提交科技报告的需提交后方能填写综合绩效评

价内容。项目执行期满前 3 个月内未提出延期申请，或执行期届满 6 个月后未填报

综合绩效评价材料的，或因违法违规违纪行为未通过验收的，科管系统自动将承担

单位和负责人纳入严重科研失信行为记录，项目主管部门按终止程序处理并收回资

金。

9、乙方应自觉遵守科研诚信要求开展相关科研活动，加强科研人员的科研诚

信教育与管理，乙方或项目下设课题的承担单位、参与单位及其相关人员被纳入科

研严重失信行为记录或相关社会领域信用“黑名单”，乙方应第一时间以书面形式

报告甲方。
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10、在项目实施过程中，乙方及其科研人员发生不良或失信科研诚信行为，甲

方有权按照《中共中央办公厅、国务院办公厅<关于进一步加强科研诚信建设的若

干意见>》《国家科技计划（专项、基金等）严重失信行为记录暂行规定》《湖南

省科技计划（专项、基金等）科研诚信管理办法》等有关规定，对乙方及其他失信

行为责任人进行处理，对项目财政资金及其他项目申报、研究等档案资料进行处置，

有权将相关失信信息向其他行政管理部门或社会公布，情节严重的将移送纪检监察

部门。

11、甲方依据《湖南省科技创新计划项目管理办法》《湖南省创新型省份建设

专项资金管理办法》等相关管理规定和管理工作的实施需求，对项目进行中期评估、

绩效评价、结题验收和巡视检查等工作，乙方应自觉接受并配合甲方工作，按照湖

南省科技报告的相关规定撰写并提交项目中期评估（或年度进展）报告、验收（结

题）报告、专题报告。

12、项目如涉及多家（包含两家）单位参加，乙方应在签订本任务书前与有关

单位就合作任务和知识产权分配等有关事项签订合同或协议（仅委托其他单位进行

常规试验、提供社会化科技服务和少量辅助科研工作的情况除外）,明确权属约定，

并作为本任务书的附件。若任务分工、权属约定等不明确，甲方有权不与乙方签订

本任务书。

13、任务书在履行过程中发生争议的，各方应通过友好协商的方式解决。如协

商不成时，各方有权向长沙仲裁委员会申请仲裁，但在仲裁结果生效之前，乙方有

义务按照甲方要求继续履行或终止履行本任务书。

14、有关任务书的未尽事宜，按照国家、省有关科技创新计划与经费管理的规

定执行。

15、本任务书由湖南省科技管理信息系统公共服务平台生成，经甲乙丙三方签

订，甲方执两份，乙方（含各子项目/课题承担单位）、丙方各执一份，均具有同

等法律效力。

16、本任务书的解释权归甲方享有。
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八、任务书签订单位

甲方（盖章）：     

法人代表或授权代表（签章）： 

执行处室（盖章）：          处室主要负责人（签字）： 

经办人（签字）：  　        联系电话：                     

年    月    日

乙方（项目承担单位）：

承担单位（盖章）： 

法人代表或授权代表（签章）：           联系电话： 

项目负责人（签章）：      　　         联系电话：   

           

项目财务负责人（签章）：               联系电话：          

单位开户银行：                        

账    号：

年    月    日

丙方：

项目推荐单位（盖章）：

法人代表或授权代表（签章）：        联系电话：

经办人（签章）：                    联系电话：   
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                年    月    日
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