长沙市紧缺急需人才申报情况表

	单位基本情况

	单位名称
	长沙八思量信息技术有限公司
	税务登记地
所在区域
	长沙市岳麓区

	成立时间
	2007‑12‑06
	注册资本
（万元）
	889.29
	法定代表人
	罗铁庚

	行业类别
	软件和信息技术服务业，基础软件开发
	主要产业链

归属
	激光加工产业链‑中游，激光控制系统软硬件配套

	主要经营
范围
	从事激光控制系统软硬件研发、集成电路设计，电子产品生产销售，软件技术服务及进出口业务
	主要产品
及品牌
	激光打标控制系统、飞行标刻控制系统、激光焊接控制系统、激光清洗控制系统、激光精密加工控制板卡及配套软件

	缴纳社保员工人数（人）
	117
	人才结构
（按职称/

学历）
	
	上年度

研发经费
	

	上年度

实缴税收
	
	上年度
净利润
	
	上年度
营业收入
	

	人才基本情况

	姓名
	陈越
	性别
	男
	出生年月
	1987-01-24
	[image: image1.jpg]




	国籍
	汉
	出生地
	湖南省湘潭市
	政治面貌
	群众
	

	最高
学历学位
	本科
	所学专业
	应用物理学
	毕业院校
	湖南大学
	

	专业
技术职称
	
	现任职务
	研发工程师
	分类认定
情况
	
	

	合同期限
	20280229
	股权情况
	无
	引进前
工作城市或国家
	湖南省株洲市

	申报类别
	
	申报

  条件
	

	主要工作
经历
	2009.11.02-2012.09.28   光韵达光电科技股份有限公司 研发工程师

2012.10.08-2014.08.29   东莞凯格精密机械有限公司  电气工程师

2015.03.02-2023.02.17   株洲嘉成科技发展有限公司  系统工程师

2023.03.01-至今        长沙八思量信息技术有限公司    研发工程师

	引进前

重要创新成果
	激光标记方法、激光标记机及存储介质（ZL 2017 1 0903378.6，第一发明人）
原创性突破飞行打标速度瓶颈：瓶盖二维码打标达2000个/分钟（行业1300个），管材打标达20米/分钟（行业9米），效率分别提升54%和120%以上。技术已成功应用于大族激光、海目星激光等行业大厂，填补了省内高端激光飞行打标技术领域的产业空白。
一种带视觉集成的多台机器人控制方法（ZL 2019 1 0527767.2，主要发明人）
解决多机器人协同作业中的视觉引导与同步控制难题。
为公司设计了统一的M4开发平台，使开发时间大幅缩减，解决了公司项目碎片化问题。
研制了机器人控制系统支持多种机器人(四关节码垛机器人、六关节焊接机器人，六关节搬运机器人，Scara机器人)
研发了高速飞行打标控制卡，其中位图二维码工艺，世界领先，比同行快30%，并且质量更好。
攻克了led晶体品质测试设备的控制卡的国产化，每台设备可以为公司节约5000元成本。
破解了德国LPKF的气浮激光切割系统，实现了红宝石激光器改光纤激光器，创造了千万旧设备的重新利用。
任工艺工程师期间研发出了高质量高一致性的20~30um激光钻孔工艺，成为国内市面上首家具备这个能力的单位。

	引进后作用发挥情况
	2025年主导湖南省工信厅重点领域关键软件技术攻关项目——基于激光增材制造的多模态融合智能控制系统
该项目研究可用于金属3D打印的集成式多参数融合控制系统，突破海外垄断核心技术壁垒，实现高端激光与增材板块100%核心技术国产化；创新式设计一体化架构，系统集成度提升60%，搭建多轴融合控制架构，精度提升 60%、稳定性提升 45%，打印效率提升 25%，成品一致性超 95%；可广泛应用对金属增材制造有 “高精度、高可靠性、复杂结构、定制化” 刚性需求的高端工业领域客户，如航空航天、医疗健康、高端装备等领域。按2030年国内3D打印规模630亿元预测，该项成果应用市场空间超 15 亿元。
2. 主导湖南省科技创新重点研发项目——多振镜激光蚀刻除电路板油墨阻焊控制技术研究

该项目根本上解决当前国产高端 PCB 激光去油墨装备在核心算法、系统集成等方面的技术短板，填补国内在大幅面、高精度加工场景下的技术空白。项目成果不仅能显著提升 PCB 制造装备的加工效率与精度，推动产业向智能化、绿色化升级，还将打破国外企业在高端 PCB 激光蚀刻设备领域的长期垄断，为我国电子信息产业保障产业链供应链安全、提升国际竞争力提供核心技术支撑，对推动行业高质量发展具有重大战略意义。
3. 设计了一个硬件多点校正方案，彻底解决了之前实时校正精度不够的老大难问题。实测精度能达到±10微米，业内一流水平。
4. 将平面控制拓展到旋转轴,做了高速旋转打标方案，速度和品质也都是业界顶尖。
5. 设计和推动了稳定耐久性测试方案的落地，让产品测试从原来偏定性判断，变成了量化和自动化。有了这套方法，我们产品能做到24小时稳定运行，也才有资格进入那些对可靠性要求很高的高价值市场。

为公司引进了EtherCAT总线控制技术

	个人

未来三年
预设目标（注：作为绩效评估依据）
	2027年：完成基于EtherCAT的标准化激光控制卡研发，并在本地工业场景实现小批量应用验证。 针对长沙工程机械与先进制造产业对高精度激光加工的需求，主导开发一套支持EtherCAT总线的PLC生态标准化控制卡。重点攻克多轴实时插补、位置同步输出（PSO）及纳秒级激光同步触发等关键技术。年内完成硬件电路设计、嵌入式驱动开发及CODESYS运行时适配，实现控制卡样机测试与小批量试产（不少于200套）。与长沙本地3家以上激光设备或智能装备企业开展联合验证，完成激光打标、小幅面切割等场景的工艺适配，形成至少2个典型应用案例。通过该控制卡的国产化替代，帮助下游企业降低智能化改造成本约15%，建立公司在工业激光控制领域的基础技术平台与客户口碑。

	
	2028年：推动工业控制技术向消费级嵌入式平台迁移，构建激光打标应用的软件生态与社区雏形。 基于2027年积累的运动控制与实时通信经验，选择类似ESP32的高性价比嵌入式芯片平台，开发适配消费级激光打标设备的控制模组。软件层面模仿拓竹（Bambu Lab）的用户交互逻辑，开发一款轻量级桌面/移动端应用，实现“图片导入—路径生成—参数推荐—一键打标”的简化流程。年内完成消费级控制模组的小批量生产（不少于3000套），单套物料成本控制在工业方案的20%以内。建立线上素材分享社区，鼓励用户上传打标参数与设计模板，目标沉淀不少于200个高质量共享资源。与本地2-3家跨境电商或消费电子企业合作，探索海外众筹或电商销售路径，为后续规模化铺货积累用户反馈与运营数据。

	
	2029年：完成“MCU+FPGA”异构核心板的产品化，并启动多芯片集成方案的预研。 整合前两年积累的工业与消费级技术成果，采用成熟的“MCU（实时控制）+ FPGA（高速接口与算法加速）”异构架构，开发一款标准化激光应用核心板。该核心板将集成EtherCAT从站控制、振镜与激光器高速同步触发、PSO位置同步输出、图像数据预处理等功能，同时预留消费级无线通信接口。年内完成核心板的硬件定型、固件封装及小批量试产（不少于500片），并向至少3家设备厂商提供参考设计，实现激光控制模组体积缩小15%以上、综合成本降低25%以上。同时，成立预研小组，针对未来多芯片合封或SoC化集成方向，开展架构调研、关键技术验证及技术路线图规划，完成一份可行性研究报告，为后续争取省市级重大科技专项做好技术储备。

	本人意见
	本人承诺无涉嫌危害国家政治安全、社会稳定、违法犯罪等行为，无违反国家统战、民族、宗教相关政策法规等行为，并对填报内容的真实性、完整性、有效性负责。如有虚假，自愿承担由此产生的一切责任。

本人签名：                                            

                                               年    月    日 

	单位意见
	兹承诺该同志以上情况全部属实，如有隐瞒或提供虚假材料，自愿承担由此产生的一切责任。

单位（公章）：                                            

                                               年    月    日 


